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Introducao

0 Sistema de instrumentacao € o conjunto de dispositivos que
compde uma cadeia pela qual sinais fisicos podem ser

mensurados. @i
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Sistemas de Instrumentacao e Sistemas
Computacionais

_JHP-IB (Hawlet Packard Intreface Bus):

1 A interface HP-IB desenvolvida pela HP no fim dos anos 60, como uma
forma de interconexdao entre instrumentos de medicao e sistemas
computacionais de aquisicao de dados.

1 Padronizada pelo IEEE em 1973, passou a ser conhecida como GPIB
(General Purpose Interface Bus) ou, IEEE 488.1 sendo editada em 1992

como IEEE 488.2, que é utilizado até hoje.
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Sistemas de Instrumentacao e Sistemas
Computacionais

JInstrumentacao Virtual:
1 Com a popularizacdo dos PC’s e das placas de aquisicao de dados, nos
anos 70, surgem os primeiros sistemas de instrumentacao virtual.

1 Composto por um PC, um software dedicado a instrumentacao (interface
grafica), e placas de aquisicao de dados.
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Instrumentacao Remota via World Wide Web

1 Sao servicos distribuidos, disponibilizados na Internet,
baseados no modelo cliente/servidor.
= Flexibilidade de acesso a informacao;
. Instrumentacao remota via Internet;
=  Facilidades para os usuarios.

) Padrao de sistemas distribuidos de controle e medicao:
=  Proposto pelo NIST em 1999;
. Sistema de controle e monitoramento remoto, via Internet, de um sistema de
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Sistemas Embarcados para Instrumentacao

1 Computacao Ubiqua.

= Visa habilitar dispositivos que permitam perceber as mudancas do ambiente
e automaticamente se adaptarem e atuarem baseados nestas mudancas e
nas necessidades e preferéncias do usuario.

1 Sistemas Embarcados:
=  Projetados para atender alguma necessidade especifica;
. Buscando a conectividade entre dispositivos;
. Facilidades para os usuarios.




Tendéncias
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Conclusoes

1 Podemos concluir que:
= Integracdo dos computadores no ambiente da instrumentacao;

= Avancos tecnoldgicos tornaram interessante o emprego de diversos
dispositivos no campo da instrumentacao;

= Alnternet permite a integracdo em larga escala de sistemas embarcados.

1 Desafios para o futuro:

. Diversidade de protocolos dificulta interoperabilidade entre sistemas via
Internet;

= Sistemas capazes de identificar mudancas na rede e se auto ajustarem as
mudancas;

= Dependéncia;

=  Seguranca.
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